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中文摘要  

   無人機近年來的用途越來越廣，從原本 的軍事用途逐漸應用在民生、工

業,有運輸, 空拍以及救災用,因此我想做出一台能夠用手機進行遙控，並能

越過各種複雜地形的探勘型無人車 

 

關鍵字： 藍芽、全地形 
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第 1 章  前言  

  

1-1  製作背景  

    在我小時候有一次回外婆家，在後山看到了一個涵洞，當下沒有手電筒也沒有一

些便於觀察的工具，而現在我長大了，所以我就想做出一台能夠觀察像涵洞之類的

無人車。 

1-2  製作目的  

     為了能便於攜帶，所以遙控器直接使用現在人人都有的手機，搭配 arduino藍芽

做連接，程式較為簡單容易，日後要加上更多功能也比較方便。 

 

1-3  預期成果  

    製作出一台能連接手機藍芽進行遙控的全地形車。  
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第 2 章  理論探討  

 

2-1  硬體  

    本專題使用到的硬體有 Arduino uno、藍芽模組 HC-06、馬達驅動模組

L298N、減速馬達，以 Arduino uno 為主要控制元件，利用手機進行遙控，。 

 

2-1-1  Arduino uno 

             

                                                                   圖 1 

   Arduino Uno 是基於 Microchip ATmega328P 微控制器的開源微控制器板，由

Arduino.cc 開發。該開發板具有 14 個數位 I/O 引腳（其中 6 個可用於 PWM 輸出），

6 個類比輸入引腳，可以連接到各種擴展板和其他電路，並且可以通過 B 型 USB 線

(和列表機相同的方口 USB 線)與 Arduino IDE 進行程式編寫。 
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2-1-2  藍芽模組(HC-06) 

                       

                                                                    圖 2 

  HC-05 和 HC-06 的硬體相同，都採用英國劍橋的 CSR (Cambridge SiliconRadio) 

公司的 BC417143 晶片，支援藍牙 2.1+EDR 規範，只是晶片內部的韌體不同。 

HC-05：主∕從（master/slave）一體型，出廠預設通常是「從端」模式，但是能自行

透過 AT 命令修改 

HC-06：主控端或從端模式，出廠前就設定好，不能更改；市面上販售的通常是

「從端」模式。 

 

主從端模組可以兼具主控端的功能,意思是可以去『連接被控端』,就像是手機去 

連接藍芽裝置,手機就是主控端。而主控端模組可以接受的 AT 指令也比較多,但是

使用上就會比較複雜一些。 
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2-1-3 馬達驅動模組(L298N) 

            

                                                                  圖 3 

L298N 是 ST 公司生產的一種高電壓、大電流電機驅動晶片。該晶片採用 15 腳封裝。

主要特點是：工作電壓高，最高工作電壓可達 46V；輸出電流大，瞬間峰值電流可達

3A，持續工作電流為 2A；額定功率 25W 

 

          表 1 
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2-2  軟體      

 2-2-1   Arduino  

                                                            

                                                                                       圖 4 

  Arduino 是一家製作開源硬體和軟體的公司，該公司負責設計和製造單板微控制器

和微控制器套件，用於構建數位裝置和互動式物件，以便在物理和數位世界中感知和

控制物件。 
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第 3 章  專題設計 

  

3-1  專題流程圖  

 

 圖 5 

3-2  機構部分  

   採用利用履帶達成全地形，相較於普通輪子，履帶擁有更大的接觸面積，以至於有

更好的抓地力。履帶由七對負重輪及一對連接馬達的驅動輪帶動，履帶為橡膠材

質，無論是在光滑還是粗糙不平的路面上都能順利行駛。 
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3-3  硬體部分  

                                         

                                                                                圖 6 

            

圖 7  

                 

                                                                             圖 8 
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3-4  軟體部分  

               

圖 9  APP 操作介面 

                 

                                                    圖 10 按鍵代碼 
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←定義腳位 

 

 

 

←設定藍芽 

 

 

←啟用腳位 

 

 

 

←二輪停止 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

圖 11 
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←車頭燈控制 

 

 

←連接藍芽後測試 

 

 

 

 

 

 

←移動 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

             圖 12 
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              圖 13 
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HC-06的設定 

 
                       圖 14 
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第 4 章  專題成果  

4-1  整體外觀                                           

                                                                                   圖 15 

                                                                                     圖 16 
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4-2  運作方式  

 

                  

                                    圖 17 

第 5 章  結論與建議  

5-1  結論  

     一開始覺得要做到能用手機操控很困難，不過搜集完資料且做過初步研究後發

覺其實沒有想像中的那麼難，但是中途測試完之後要加新功能時忽然藍芽又連不上

了，目前正在修復中，而經過這次的專題我對 Arduino這個系統又更熟悉了，希望

之後能再利用它作出更多實用的東西來。 

5-2  建議  

  目前車子如果行進中要轉彎是無法達成的，只能停下來再轉，希望日後能透過修

改 pwm信號來讓轉彎變得更流暢，還有希望能夠在前方加上一個能及時回傳畫面的

視訊鏡頭，使操作者觀察更為方便。 
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